Endiistriyel Yatik Tip Rediiktor Secim Kriterleri

Gelisen imalat teknolojileri ile birlikte birim hacimde daha yilksek tork degerlerine sahip
rediktorihtiyact kullanicilarin en énemli beklentilerinden biri haline gelmistir. Daha kompakt ve hafif
rediktor ¢ozlimleri sayesinde daha estetik tasarimlara sahip makinalar daha az maliyetlerle mimkdin
olmaya baslamistir. Eski nesil endistriyel tip rediktorlerde hacimler yiliksek tork degerlerini
mukavemetli sekilde tasiyabilmeleri i¢in olduk¢a bilylk yapiliyordu. Kompakt endistriyel tip
rediktorlerin Gretilmesine baslanmasi ile birlikte pargali dizaynlar yerine monoblok gévde yapisina
gecildi ve birim hacimde daha yliksek tork degerlerine ulasildi. Bu yapi beraberinde bir¢ok avantaj
getirdi. Tek seferde islenen govde ile daha hassas imal edilmis rijit govde yapilari ve her yonden
montaj edilebilme sayabilecegimiz baslica avantajlardir.

Yilmaz Rediiktor B Serisi konik giris kademeli endistriyel tip rediiktor.

Agir endistri tipi redlktorlergenelde yayili eksene sahip agir galisma sartlan igin tasarlanmis
rediktorlerdir. Kademeler yatay diizlem (zerinde yerlestirilerek giris ve ¢ikis milleri arasindaki
mesafe(eksen mesafesi) maksimum uzunlukta tutulmaktadir. Bunun temel sebepleri giris ve ¢ikis
miline montaji yapilabilecek baglanti elemanlarinin montaji esnasinda yeterli mesafenin elde
edilebilmesi ve redlktor ylizey alaninin biylk olmasindan dolayi termal giic degerlerinin yliksek
tutulmaya galisilmasidir.

Yilmaz Rediiktor H Serisi paralel milli helisel disli endistriyel tip rediktor.



Endistriyel tip rediiktor segimlerinde,

1. Mekanik kontrol
2. Termal kontrol
3. Radyal yik kontroli

temel yapilmasi gereken kontrollerdir. Bunun disinda segilen rediktoriin galisilacak montaj
pozisyonuna gére uyumlu olup olmadiginin kontrol edilmesi gerekir.

1. Mekanik kontrol;

Rediktorin gercek calisma sartlarinda yeterli mekanik emniyete sahip olacak sekilde servis
faktorinin belirlenmesidir. Gunliik ¢alisma siiresi, saatteki start-stop sayisi ve makinenin maruz
kalacagi yik sinifi servis faktoérinin belirlenmesinde kullanilacak parametrelerdir. Glinlik galisma
slresi ve saatteki start-stop sayisi makinanin galisma siirelerinden kolayca tayin edilebilir. Yik sinifi
degeri ise rotora indirgenmis atalet kuvveti formiliinden veya tecriibe ile elde edilmis tablolar
kullanilarak elde edilebilir. Asagidaki formiiller yardimi ile yiik sinifi segilebilir.
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Yik sinifinin belirlenmesinden sonra asagidaki diyagram kullanilarak gerekli servis faktorli degerine
ulasilabilir.
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Ornegin saatte 100 start-stop yapan ve giinde ortalama 8 saat calisan orta darbeli yiik sinifina sahip
rediktorin olmasi gereken servis faktori degeri yukaridaki diyagram kullanilarak 1,3 olarak kolayca
bulunabilir.

2. Termal Kontrol;

Yeni nesil endistriyel redlktorlerbirim hacimde yiiksek tork prensibi ile tasarlandigindan dolayi ayni
tork degerlerinde eski nesil tasarlanmis gévdelere gore ylizey alanlari daha kigliktiir. Bu da gbévdeden
dogal yollarla transfer edebilecegi 1si enerji miktarinin daha az yani termal glic degerlerinin daha
disik oldugu anlamina gelmektedir. Bundan dolayl yeni nesil endistriyel rediktorlerde seg¢im
esnasinda termal yonden kontrol daha 6nemli hale gelmistir.

Rediktorin calisacagl ortam sicakhigl ve rediktoriin Uzerinden gececek giic degerleri termal
kontrolde kullanilacak iki Gnemli parametredir. Yilmaz Rediiktor H Serisi kataloglarinda gesitli ortam
sicaklik degerlerine bagli olarak termal gii¢ degerleri bulunmaktadir. Bu degerler rediiktore verilen
ortam sicakliginda baglanabilecek maksimum motor gliclinii gostermektedir. Dolayisiyla
kullanilabilecek maksimum efektif motor giiciiniin bu glic degerinin altinda kalmasi gerekir. Aksi
takdirde ilave sogutma ekipmanlari kullanilarak bir ¢6zim elde edilebilir. Yine her bir sogutma
ekipmani i¢in ortam sicakligina bagh olarak termal gii¢ degerleri kataloglarda mevcuttur. Yilmaz
Rediktor  firmasisogutmaekipmani  olarak  fan, serpantin, 1si  esanjori ve radyator
kullanmaktadir.Asagida goriilen Yilmaz Rediiktor H Serisi endistriyel tip rediktor katalog sayfasindan
ortam sicakligina bagli olarak her bir sogutma tipi icin termal gii¢ degerlerini bulmak mimkinddr.

H Serisi Gli¢ Devir Sayfalari
H Series Performance Tables n.=1400
H Serie Leistung und Drehzahlibersicht

Gevrim Gevre Sicakhgl 30°C Igin Gevre Sicakligl 40°C Igin Adurik Olgii Fiyat
Oram For Ambient Temperature 30°C For Ambient Temperature 40°C S Sayfasi | Kodu
Fir Umgebungstemperatur 30°C Fir Umgebungstemperatur 40°C
Termlk Giig Pt [kW] Termik Giig Pt [kW] . )
Raba Thermal Power Pt (kW] Thermal Power Pt [kWW] Weight | Dim. Page| Price Ref.
Warme-Grenzleitungen Pt [k\W] Warme-Grenzleitungen Pt [k\W]
Obersetzung Pt, Pt, Pt, Pt, Pt Pt Pt, Pt, Pt, Pt, Pt Pt Ge\:‘_\chl ";zﬁz Preis No.
R L W 0 ¥E RS W O ¥~
5,33 21 62 87 123 226 E4 179 R1 14 47 82 109 221 E4 1468 R1 165 174 HT101
5,92 25 71 98 138 149 E3 204 Ri 17 54 92 123 144 E3 166 R1
6,78 27 75 100 141 154 E3 210 R1 19 58 94 126 149 E3 171 R1
7,80 28 76 09 140 108 E2 208 Ri 21 59 93 124 102 E2 171 R1
9,05 29 75 94 133 106 E2 201 Ri 21 58 88 118 100 E2 166 R1
9,79 28 73 90 128 103 E2 196 Ri 21 57 84 114 97 E2 161 R1
1,75 29 T2 85 122 67 E1 181 R1 22 57 80 109 96 E2 1567 R1
13,65 27 a7 76 110 62 E1 175 R1 21 52 71 98 57 E1 145 R1
14,79 26 64 72 105 59 E1 167 R1 20 50 67 92 54 E1 138 R1
16,64 26 63 69 101 58 E1 163 R1 20 49 64 89 53 E1 136 R1

Yilmaz Rediiktor H Serisi termal glic degerleri katalog sayfasi
a.Fan Sogutmasi;

Rediktorin giris miline montaji yapilan ve giris milinden aldigi hareketle ortamdaki havayi rediktor
govdesi lizerine Ufleyen sogutma ekipmanidir. Rediiktor giris miliyle beraber dondigu icin giris mil
hizinin diisiik olmamasi gerekir. ideal déniis hizi 1400 d/dak’dir. Giris tarafinda her hangi bir aktarma
organi(kayis-kasnak gibi) ile redlksiyon yapilarak rediktére hareket veriliyorsa fanin donds hizi
diisecegiicin bu tir ¢calisma sartlarinda 6nerilmez.



H Serisi enduistriyel tip rediktor fan sogutmasi
b. Serpantin Sogutmasi;

Serpantin, is1 transfer katsayisi yiksek olan bakir malzemeden iretilmektedir.Yag ile temas edecek
sekilde rediktor icerisine montaj edilmektedir. Sogutma suyu bulunan isletmelerde sogutma
suyunun serpantin icerisinden gegirilmesi ile rediktor icerisindeki yag sogutulmaktadir. Serpantin
kullaniminda suyun kiregli olmamasina dikkat etmek gerekir. Minimum su giris sicakligi ve debi degeri
kataloglarda verilmektedir.

H Serisi endustriyel tip rediiktor serpantin sogutmasi
c. Isi Esanjorli Sogutma;

Isi esanjorleri redlktorin Gzerine montaj edilen yag pompasi, pompa motoru, yag filtresi ve dagitici
elemanlarla birlikte kullanilan sogutma ekipmanlaridir. Rediiktér yagi pompa vasitasiyla esanjérden
gecirilir. Ayni esnada esanjorden gegen sogutma suyu yagl sogutur ve yag rediktore geri doner.
Serpantin sogutmasinda oldugu gibi esanjor kullanimi iginde kullanilacagi isletmede sogutma suyuna
ihtiyag vardir.



H Serisi enduistriyel tip rediiktéresanjor sogutmasi
d. Radyator Sogutmasi;

Radyator sogutmasinda radyator Uzerinde bulunan fan ortam havasini radyatore (Ufleyerek
icerisinden gecen rediktoér yagini sogutur. Sogutma suyuna ihtiya¢ yoktur. Ortamin tozlu olmasi
radyatoriin sogutma kapasitesini dlistirecegi i¢in tozlu ortamlarda kullanilmasi tavsiye edilmez.

H Serisi enduistriyel tip rediktor radyator sogutmasi

3. Radyal Yiik Kontroli;

Eger rediktor giris veya cikis mili Gzerinde elastik bir baglanti disinda kayis-kasnak, zincir disli gibi
herhangi bir baglanti elemani kullaniliyorsa radyal yiik kontrollerinin yapilmasi gerekir. Baglanti tipine
gore kataloglarda verilen formiiller kullanilarak olusacak radyal yik degeri bulunabilir. Hesaplanan
radyal yiik degerinin lretici firma katalogunda verilen misaade edilen radyal yik degerinin altinda
olmasi gerekir. Olusabilecek radyal yiik degerlerini (F;) asagidaki formiiller yardimiyla yaklasik olarak

hesaplamak mimkinddr.
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Montaj Pozisyonunun Onemi;

Segilen rediktorin kullanilacagl montaj pozisyona gore Uretici firma tarafindan hazirlanmasi mekanik
ve termal kontroller kadar 6nemlidir. Bunun igin segilen rediiktoriin montaj edilecegi pozisyon Uretici
firmaya siparis esnasinda dogru olarak bildirilmelidir. Clnkl rediktor montaj pozisyonuna gore
icerisindeki tim hareketli pargalar yag alacak sekilde yag miktari ayarlanip ve gerekiyorsa ilave
tedbirler alinarak son kullaniciya gonderilir.

Yilmaz Rediiktor endistriyel tip rediiktér montaj pozisyonlari



Yukarida bahsedilen tiim kontroller yapilirsa kullanim sartimiza uygun dogru rediktoéri kolayca
segebiliriz. Devreye alinan rediktérin kullanim sartlarinda olabilecek degisikliklerde(motor glicii veya
montaj pozisyonu degisikligi gibi) Uretici firmaya bilgi verilmesi gerekir. Boylece yiksek verimli ve
maksimum galisma dmriine sahip kullanim sartlar elde edilebilir.



